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KATA PENGANTAR 

 

Assalamualaikum Wr. Wb. 

 Puji syukur penulis ucapkan kepada Tuhan Yang Maha Esa karena dengan 

rahmat-Nya penulis dapat menyelesaikan Proposal Tugas Akhir berjudul “Perancangan 

dan Implementasi Kontrol PID untuk Keseimbangan Sepeda” tepat pada waktunya. 

 Proposal ini disusun dengan tujuan untuk memenuhi syarat kelulusan mata 

kuliah Proposal Tugas Akhir. Proposal ini disusun berdasarkan hasil dari penelitian 

yang telah dilakukan oleh penulis. 

 Sebelumnya penulis ingin menyampaikan terima kasih kepada semua pihak 

yang terlibat dalam pelaksanaan penyusunan Proposal Tugas Akhir baik berupa 

bantuan materi maupun moral yang sangat membantu penulis sehingga penulis dapat 

menyelesaikan penyusunan Proposal Tugas Akhir ini dengan baik. 

 Demikian proposal ini penulis susun dengan sebaik-baiknya dan diharapkan 

dapat memberikan manfaat untuk kedepannya. Atas segala kekurangan yang terdapat 

dalam penyusunan proposal ini, penulis ucapkan maaf yang sebesar-besarnya. Penulis 

juga mengharapkan kritik dan saran yang membangun agar dapat penulis jadikan 

pelajaran bagi diri sendiri. 

 

Bandung, 20 Juli 2016 

Penulis 

 

 

 

  


