KATA PENGANTAR

Puji syukur penulis panjatkan kehadiran Allah SWT karena atas karunia
dan rahmat-Nya penulis dapat menyelesaikan tugas akhir dah memperoleh gelar
Sarjana Teknik pada program studi S1 Teknik Fisika Universitas Telkom.
Penulisan tugas akhir ini berjudul “PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI
SISTEM KENDALI PID PADA AUTONOMOUS MOVING FORWARD
QUADCOPTER” yang merupakan salah satu syarat untuk mendapatkan gelar
Sarjana Teknik.

Penulis menyadari bahwa tugas akhir ini belum sempurna. Oleh sebab itu,
penulis mengharapkan kritik dan saran yang membangun agar tugas akhir ini bisa
menjadi lebih baik. Akhir kata, penulis berharap tugas akhir ini dapat bermanfaat
bagi siapa saja yang membaca atau menjadi referensi untuk pengembangan di
masa yang akan datang.
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