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Alhamdulillah, segala puji syukur penulis panjatkan kepada Allah SWT yang telah 

memberikan karunia, rahmat, dan hidayah-Nya sehingga tugas akhir dengan judul “Desain 
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 Penulis mengucapkan terima kasih kepada semua pihak yang telah memberikan 

dukungan sehingga tugas akhir ini dapat diselesaikan. Sebagai manusia yang tidak lepas 
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