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DAFTAR ISTILAH

: Helikopter yang menggunakan 4 buah baling-baling.

: pemindahan semua titik di dalam bidang tertentu pada jarak dan
arah yang sama

: metode sederhana segmentasi gambar.
: membagi kelompok-kelompok sesuai sifat.
: kondisi wahana terbang terhadap sumbu —x.

: kondisi wahana terbang terhadap sumbu-y (mengangguk).
: kondisi wahana terbang terhadap sumbu-z (menggeleng).

: Sistem koordinat cartesius terhadap sumbu bumi (earth).

. Sistem koordinat cartesius terhadap sumbu badan quadcopter
(body)

: Terjadinya sinyal atau fungsi melebihi target
. Ketinggian quadcopter terhadap E-frame

: Pergerakan quadcopter yang meliputi roll, pitch, yaw serta thrust.



