KATA PENGANTAR

Puji syukur penulis panjatkan Kehadirat Allah SWT, yang telah
memberikan rahmat, kesehatan serta petunjuk-Nya sehingga penulis dapat
menyelesaikan Proposal Tugas Akhir “Sistem Kestabilan Hover Pada
Quadcopter”. Adapun proposal Tugas Akhir ini merupakan bahan pertimbangan
dalam rangka penyusunan Tugas Akhir.

Penulis mengucapkan terima kasih kepada para koordinator Tugas Akhir,
yang telah memberikan pengarahan dalam pembuatan proposal Tugas Akhir ini.
Penulis juga turut mengucapkan terima kasih kepada seluruh pihak yang telah
membantu, sehingga proposal ini selesai dibuat.

Penulis menyadari bahwa Proposal Tugas Akhir ini masih belum sempurna,
oleh karena itu penulis mengharapkan kritik dan saran dari calon pembimbing untuk
memperbaiki isi proposal ini. Semoga Proposal Tugas Akhir ini dapat bermanfaat
bagi siapapun yang membacanya.
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Muhamad Rizqi



