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DAFTAR ISTILAH

konstruksi robot yang ciri khasnya adalah mempunyai
aktuator berupa roda untuk menggerakkan keseluruhan
badanrobot tersebut, sehingga robot tersebut dapat
melakukan perpindahan posisi dari satu titik ke titik yang

lain.

suatu sistem yang keluaranya tidak mempengaruhi aksi
kendali. Yang artinya keluaranya tidak dapat digunakan

sebagai umpan balik dalam masukanya

sistem kendali dengan sinyal keluaranya mempunyai
pengaruh langsung pada aksi pengontrolan. Sistem ini juga

merupakan sistem kendali berumpan balik.

melakukan suatu hubungan telekomunikasi menggunakan

gelombang elektromagnetik sebagai pengganti media kabel.

Bluetooth yang berperan sebagai pengirim perintah yang

akan diterima bluetooth slave

Bluetooth yang berperan sebagai penerima perintah yang

dikirm bluetooth master

xiii



