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KATA PENGANTAR 

 Assalamualaikum Warahmatullahi Wabarakathu 

 Segala puji dan syukur penulis panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa 

atas berkat dan rahmat-Nya, penulis dapat menyusun dan menyelesaikan laporan 

tugas akhir ini dengan baik. Tugas akhir ini berjudul “PERANCANGAN 

KENDALI PID UNTUK STABILISASI SIKAP PADA UAV QUADCOPTER ” 

yang disusun menjadi satu kesatuan dalam buku tugas akhir berdasarkan hasil dari 

perancangan, pengambilan data, dan Analisa hasil pengujian yang telah dilakukan 

penulis. Penyusunan buku ini bertujuan untuk memenuhi syarat kelulusan pada 

Program Studi Teknik Elektro, Universitas Telkom.  

 Penulis mendapatkan banyak pembelajaran dan manfaat dalam pengerjaan 

tugas akhir dan laporan tugas akhir ini. Sehingga ke depannya pembelajaran dan 

manfaat yang didapatkan penulis dapat mengembangkan diri selain itu, dukungan, 

bantuan dan doa dari berbagai pihak tidak luput dari pengerjaan tugas akhir ini. 

Maka pada kesempatan ini, penulis mengucapkan terima kasih kepada semua pihak 

dan diberikan balasan kebaikan dari Tuhan Yang Maha Esa.  

 Penulis menyadari bahwa buku ini masih terdapat kekurangan sehingga 

kritik dan saran penting untuk perbaikan dan pengembangan bagi penulis dan 

penelitian selanjutnya. Akhir kata, penulis berharap buku ini dapat bermanfaat bagi 

pembacanya dan digunakan sebaik-baiknya. 

Wasalamualaikum Warahmatullahi Wabarakatuh. 
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