Daftar isi

LEMBAR PERNYATAAN ORISINALITAS ..o ii
KATA PENGANTAR .ot 1\
UCAPAN TERIMA KASIH ...t v
ABSTRAK e bbb vii
Daftar GAMDAT..........oiiiee e xi
Daftar TADEL ... xii
Babh 1 PendanUIUAN .........ccooiiiiie e 1
1.1 Latar BelaKang ......cc.ccoveiiviiiiiciece e 1
1.2 RUMUSAN MaSAlAN ..o 2
1.3 TUJUAN PENEIITIAN .....ocvieiece e 2
1.4 Batasan Masalah............ccoiiiiiiiiiiieeee 2
1.6 Sistematika PENUIISAN ...........ooeiiiiiiiiice e 3
BAB 1 TINJAUAN PUSTAKA ..ottt 5)
HL.1 HEXACOPTET ... 5)
11.2 Pergerakan HeXaCOPLEr .........coiiiiiiiiieiee e 6
1. 2.1 HOVEIING ..ot 7
11.2.2 Landing and Take Off ..o 8
12,3 AW .ttt ettt 9
L e (oo ST 9

I1.3 Global Positioning System (GPS) .........cccceviiiiiieiie s 10
11.3.1 Cara Kerja GPS .......oooiiiieeece ettt 12

[1.4 MOLOr BIUSKIESS ... 13
ILS Flight CONtROIIET ... 15
1.6 ATTUINO ... 15



L7 SENSOT UITaSONIC. ..., 16

1.8 Kalman FIIEr ..o 17
BAB 1l PERANCANGAN SISTEM .....oooiiiiiiiiiieeee e 19
1.1 DESAIN SISEEM ....iueiiiieitciee e 19
T2 FUNGST dan FIEUE ..o 20
[11.3 Desain Perangkat KEras ..........cccvevveiiieiieieiiese e 21
I1.2.1 Frame HEXACOPTET ....ccvvvieiiii ittt 22
I11.2.2 Spesifikasi Motor Bruhsless, Baling-Baling dan ESC...................... 25
111.2.3 Power Supply 24V 5000MAN ......cccooiiiieiiee e 26

[11.3 Desain Perangkat LUnak ............cccooveiiiiiiiieiecie e 28
BAB IV PENGUJIAN DAN ANLISA HASIL PENELITIAN ..o, 30
IV.1 Pengujian Frame ........c.cooveiiiiiiecie sttt 30
IV.1.1 Pengujian Frame Hexacopter VErsi 1.......ccccoovvivieieneneninenenieins 30
IV.1.2 Frame HeXacopter VEISE 2.......ccccoeveiiieniiiiieeeeiese e 32

IV.2 Pengujian Kecepatan Take off Dengan Beban .............ccooeeeviiincnccnnennns 34
IV.3 Pengujian Motor Dalam Mengangkat Beban.............ccccoceiviiinciinnnnne 35
V.3 Pengujian Keakuratan GPS ... 36
IV.4 Pengujian Jarak Antara Drone Dengan Permukaan.............cccocvervecvnennns 37
BAB V KESIMPULAN DAN SARAN ...ttt 39
V. LKESIMPUIAN ..o 39
V.2 SAIAN....cciiiiiiie e 39
DAFTAR PUSTAKA ettt 40
LAMPIRAN ...ttt et e e n e e 41



