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Assalamualaikum Wr. Wh.

Alhamdulillah puji syukur penulis panjatkan atas kehadiran Allah SWT yang
telah memberikan rahmat, nikmat dan karunia-Nya sehingga Tugas Akhir dengan
judul “Desain Implementasi Sistem Navigasi dan Monitoring pada Remotely
Operated Vehicle (ROV)” ini dapat diselesaikan guna memenubhi salah satu syarat
menyelesaikan pendidikan Strata 1 Program Studi Teknik Elektro Fakultas Teknik
Elektro Universitas Telkom.

Penulis menyadari bahwa dalam penulisan tugas akhir ini masih terdapat
beberapa kesalahan dan kekurangan, karena itu penulis dengan terbuka menerima
kritik dan saran dari para pembaca sehingga penelitian dalam tugas akhir ini
menjadi lebih berkembang ke depannya.

Penulis juga berharap semoga penelitian tugas akhir ini dapat berguna baik

untuk institusi, masyarakat dan juga dibidang pendidikan.

Wassalamu’alaikum Wr. Wh.
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