DAFTAR ISI

LEMBAR PERNYATAAN ORISINALITAS ... ii
LEMBAR PENGESAHAN ... ii
ABSTRAK e 0\
ABSTRACT ettt et b et b e b e e Y
UCAPAN TERIMA KASIH ... Vi
KATA PENGANTAR .o viii
DAFTAR IS] ..ttt et neas IX
DAFTAR GAMBAR ... s Xii
DAFTAR TABEL ...t Xiv
DAFTAR ISTILAH L. XV
DAFTAR SINGKATAN ..ottt XVi
BAB | PENDAHULUAN .....oooii et 1
1.1. Latar Belakang Masalah.............cccooveiiiiiiiciicie e 1
1.2, RUMUSAN MASalah .........cccooiiiiiiiice e 2
1.3, Tujuan dan Manfaat.........c.cccceeiiiiiiiiiie i 2
1.4, Batasan Masalah...........cccooriiiiiiiiic 2
1.5, Metode Penelitian........ccoooiiiiiiiiiiice e 3
1.6.  Sistematika PENUIISAN..........cccviiiiiiiiieee e 3
BAB 1 TINJAUAN PUSTAKA . ...ttt 5
2.1.  Desain KONSEP SOIUSI.....cccuviiiiiiieiieiiie et 5
2.2, LANAASAN TEOI c.evivirieiiiiiieeieie et 5
2.2.1. RODOt OtONOM.....eiiiiiiiiiiiiiieee s 5
2.2.2. OPENCV ..ottt 6
2.2.3. Pengolanan Citra.......ccocoiiieiiieieie e 6



224, KOMPONEN ...ttt 14

2.2.5.  Proses Deteksi ODJEK ........ccovveiiiieiieiccc e 16
BAB 1l PERANCANGAN SISTEM .....ooiiiiiiiiiiiiiieeeee e 20
3.1, DESAIN SISEEM ..ttt 20
3.1.1.  Diagram BlOK........ccocoiieiiiiieiieie e 20
3.1.2. FUNGSH AN FITUN .o 21

3.2, Flowchart Kerja SiStem........cccccieiiieiiiieiiese e 21
3.3.  Desain Perangkat Keras.........cccoeeiirieiiniiisiseeeeee s 23
3.3.1. Raspherry PI3 B ... 23
3.3.2. KAMEIA oot 24
3.3.3.  MOtor Driver L298N........cccvoiiiiieiciienicsieeieee e 25
3.3.4  Motor DC dan ENCOUEN .........ccociiiiiiriiieiseseeesie e 26
3.3.5  IMOLOF SEIVO ..t 26
3.3.6  MOdUI PCAOBSES ...ttt 27
3.3.7  Mekanik RODOL..........coviiiiieiiiccee e 28

3.4. Desain Perangkat LUNaK...........ccoeiiiiiiiiiiiiccceeee s 29
BAB IV HASIL DAN ANALISIS... ..o 30
4.1, PengUJIAN JArakK........ccccooiiiiiiisieieiee e 30
4.2. Pengujian Jumlah Bola Terdeteksi.........cocovveiiiiniinnenee e 38
4.3. Pengujian Keseluruhan SiStem..........ccocveieiiiiiieie e 39
BAB V KESIMPULAN DAN SARAN.......ooiiiiiiee e 44
5.1, KeSIMPUIAN.......ooiiiici et 44
5.2, SAIAN ...t s 45
DAFTAR PUSTAKA L.ttt 46
LAMPIRAN ...ttt nne e 49
Lampiran A (Data Proses Kalibrasi Pencarian Nilai Jarak)...........ccccccoeevvnnnnn. 49



Lampiran B (Tabel Uji

Skenario Keseluruhan) ..........cccceevvniiennnnnienceeee

Lampiran C (Gambar RODOL) .........cccoveiiiiiiice e

Lampiran D (Program)

Xi



