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DAFTAR ISTILAH

berfungsi untuk menghubungkan dan dapat dipakai untuk tukar
menukar informasi antar perangkat berupa file, audio bahkan video

adalah pemancar sinyal
adalah penerima sinyal
yaitu salah satu bagian dasar dari suatu sistem komputer

sebuah perangkat yang berfungsi untuk menjalankan semua tugas
yang dikerjakan di perangkat elektronik

suatu perangkat yang dibuat untuk menyimpan berbagai data

papan rangkaian elektronik open source yang di dalamnya terdapat
komponen utama

salah satu bahasa pemrograman komputer

suatu komponen yang berbentuk chip integrated circuit yang terdiri
dari beberapa rangkaian

mekanisme yang mengizinkan sebuah komputer yang mendukung
beberapa sesi koneksi dengan komputer lainnya dan program di
dalam jaringan

istilah yang biasa digunakan sebagai satuan sistem dari

penyimpanan data dalam komputer

sebuah perangkat elektronik yang dapat digunakan untuk
menghubungkan sebuah komputer dengan sebuah jaringan
dengan teknologi pemancar base band
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