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Gambar 4.
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Gambar 5.
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Gambar 6. System klasifikasi truk untuk SHM berbasis WSN
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Gambar 7. Proses klasifikasi truk berbasis YOLOv8
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Gambar 8. Kategori truk berdasarkan dari Pekerjaan Umum (Kepmen PU) No. 370/KPTS/M/2007
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Gambar 9. Rincian dataset yang ada
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