
 

ix 
 

DAFTAR TABEL 

Tabel 2.1 Fase Gait [6] .......................................................................................... 16 

Tabel 2.2 Fase Gait Dalam Satu Langkah [14] ..................................................... 18 

Tabel 2.3 Penelitian Terkait .................................................................................. 23 

Tabel 3.1 Penilaian Mikrokontroler Akuisisi Data ............................................... 43 

Tabel 3.2 Penilaian Mikrokontroler Penerima Data ............................................. 44 

Tabel 3.3 Penilaian Modul Pengisian Daya .......................................................... 44 

Tabel 3.4 Penilaian Modul Step Up ...................................................................... 45 

Tabel 3.5 Penilaian Modul Step-Down ................................................................. 46 

Tabel 3.6 Penilaian Baterai ................................................................................... 47 

Tabel 3.7 Penilaian Modul Indikator Baterai ........................................................ 48 

Tabel 3.8 Penilaian Relay ..................................................................................... 49 

Tabel 3.9 Penilaian Solenoid Doorlock ................................................................ 50 

Tabel 4.1 Nilai parameter kalman untuk proses kalibrasi ..................................... 59 

Tabel 4.2 Variasi berat dan tinggi badan subjek dataset ....................................... 67 

Tabel 4.3 Ringkasan hasil training untuk posisi lutut ........................................... 70 

Tabel 4.4 Ringkasan hasil training untuk posisi paha ........................................... 71 

Tabel 4.5 Ringkasan hasil training untuk posisi betis ........................................... 71 

Tabel 4.6 Variasi TB dan BB subjek pengujian tahap pertama ............................ 77 

Tabel 4.7 Hasil pengujian tahap satu dengan fitur raw gyro dan lintasan A ........ 78 

Tabel 4.8 Hasil pengujian tahap satu dengan fitur raw gyro dan lintasan B ......... 78 

Tabel 4.9 Hasil pengujian tahap satu dengan fitur variansi dan lintasan A .......... 79 

Tabel 4.10 Hasil pengujian tahap satu dengan fitur variansi dan lintasan B ........ 80 

Tabel 4.11 Variasi TB dan BB subjek pengujian tahap kedua ............................. 81 

Tabel 4.12 Hasil pengujian tahap kedua ............................................................... 82 

Tabel 4.13 Biaya Material ..................................................................................... 84 

Tabel 4.14 Biaya SDM .......................................................................................... 85 

Tabel 4.15 Biaya Overhead ................................................................................... 86 

Tabel 4.16 Rincian Target Pemasaran Sistem....................................................... 86 

 


