
 

PENGATURAN PERGERAKAN ROBOT BERKAKI 

DENGAN DELAPAN BELAS MOTOR SERVO 

 

(CONFIGURING LEGGED ROBOT’S MOVEMENT 

WITH EIGHTEEN SERVO MOTORS) 

 

 

PROYEK AKHIR 

 

Disusun sebagai salah satu persyaratan kelulusan dalam rangka menempuh 

pendidikan tingkat Ahli Madya Teknik Telekomunikasi Institut Teknologi Telkom 

 

Disusun oleh: 

Fifi Nur Ekarahayu 

611070079 
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